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Projektbeschreibung: 
 
Unser Ziel ist die physikalische und logische Verbindung der Kommunikationsmodule: 
ABB IRB120, SIMATIC ET200SP und Raspberry Pi 4 um beispielsweise Maschinendaten 
oder Ein/Ausgangssignale auszulesen. 
Ziel des Projekts ist es die SIMATIC ET200SP hardwaretechnisch über Ethernet und 
softwaretechnisch über OPC-UA mit einem Raspberry Pi 4 über das visuell blockbasierte 
Programmiertool Node-RED kommunizieren zu lassen. Außerdem soll die SPS über eine 
Profinet-Schnittstelle mit dem ABB IRB120 Roboter verbunden sein. 
Alle unverbauten, entweder zur Verfügung gestellten oder neu zugekauften 
Komponenten sollen in einem zusätzlichen Klemmkasten verbaut sein. Dieser muss 
dazu für alle geplanten Bauteile ausgelegt, aufgebaut und verdrahtet werden. 
Darüber hinaus soll das Ziel sein, eine Bedienungsanleitung mit Schritt für Schritt 
Anweisungen über den Aufbau der OPC-UA Schnittstelle sowie der Profinet 
Schnittstelle zu verfassen. Diese soll dem Zwecke des späteren Berufsschulunterrichtes 
dienen. 
Die Steuerung des Roboters, sowie die Anzeige verschiedener Maschinendaten soll 
über eine extra dafür programmierte Website auf HTML5 Basis erfolgen. Dort soll man 
später die verschiedenen Programme des Roboters auswählen und starten können. 
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